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최근 공정의 운전 효율 증대를 위해 Advanced Process Control (APC) 시스템이 도입되었다.

이를 공정에 적용하기 위해서는 실시간 최적화가 가능한 효과적인 모델이 필요하다. 본 연구

에서는 기존의 수학적 모델을 대체하는 인공 신경망 모델을 적용하여 모델예측제어 시스템을

개발하였다. 이를 위해서, Aspen HYSYS를 이용하여 공정모사를 진행한 후에, 다양한 운전 시

나리오를 적용하여 운전 데이터를 생성하였다. 이 데이터를 사용하여 플랜트의 동적 거동을

모사하는 인공 신경망 모델을 개발하고, 모델과 최적화 알고리즘의 결합을 통해 공정의 주요

장치에 운전 전략을 구축하는 제어 시스템을 설계하였다. 마지막으로 set-point tracking과

disturbance rejection을 통해 시스템의 성능을 검증하였다. 
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